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Descrizione generale

General description

la stessa
la stessa precisione
della tavola meccanica serie 5.

La stessa meccanica,
affidabilita,

In piu, una completa liberta di
programmazione tramite PC, PLC o
pannello operatore dedicato.
Si possono definire |'angolo di
spostamento, la velocita di
rotazione e la rampa di
accelerazione.

Il servomotore che aziona la tavola
€ guidato da un azionamento
digitale con scheda asse integrata.
La Tavola TE pud agire tanto
all'interno di una struttura piu
grande (in tal caso Il'elettronica
sarebbe della stessa marca di
quella della macchina), che
autonomamente, in piccole-medie
installazioni di elevata flessibilita.

2 Servodriven index tables

The same mechanism, the same
reliability, the same precision as the
mechanical index tables Series 5.

On the top of it, totally
programmable by means of a PC,
PLC or a dedicated panel.

It is possible to set the angle of
rotation, the turning speed and the
acceleration ramp.

The servomotor which moves the
table is driven by a digital gear with
integrated axis card.

TE tables can operate both within a
bigger system (in this case its brand
of electronics will be the same as
the system’s) and autonomously, in
medium-small very flexible
structures.



Funzionalita di base

 Posizione di 0.

e Jogx 0

« Limitazione automatica della
velocita di rotazione in caso di
richiesta oltre la capacita del
sistema.

 Correzione software automatica

degli errori di divisione.
» Accuratezza di posizione.

Modalita tavola rotante / oscillatore:

» Scelta dell’ angolo di rotazione o di
oscillazione pre-programmato

+ Inserimento del tempo
rotazione.

di

Modalita attuatore (inserimento di

una sequenza di movimenti e di

pause, scelti nell’'ambito di elementi

programmati).

Per ogni passo (fino a 15):

» Scelta dell’'angolo di rotazione (in
senso orario ed antiorario)

* Inserimento del tempo
rotazione

» Inserimento del tempo di pausa.

di

Funzionalita estesa

Modalita tavola rotante / oscillatore:

» Definizione dell’ angolo di
rotazione/oscillazione

» Definizione del tempo di rotazione

Basic facility

» 0 Position.

e Jog +0

« Automatic Ilimitation of rotation
speed in case of requests beyond
system capacity.

 Automatic software correction of
division errors.

» Position accuracy.

Indexing table / oscillator mode:

e Selection of pre-programmed
rotation / oscillation angle

« Input of displacement time.

Actuator mode (input of a sequence

of movement and pauses selected

within programmed elements).

For every step (up to 15):

e Selection of displacement angle
(forward and backward)

» Input of displacement time

e Input of dwell time.

Extended facility

Indexing table / oscillator mode:
« Input of rotation / oscillation angle
« Input of displacement time.

Modalita attuatore (inserimento di Actuator mode (input of a sequence

una sequenza di movimenti e di

pause).

Per ogni passo:

» Definizione dell’angolo di rotazione
(in senso orario ed antiorario)

» Definizione del tempo di rotazione

* Definizione del tempo di pausa.

of movements and pauses).

For every step:

« Input of displacement
(forward and backward)

» Input of displacement time

« Input of dwell time.

angle
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Rapporto di riduzione totale
Total reduction ratio

Divisore Rapporto di riduzione
Indexer Total Reduction ratio
TE 15 16
TE 25 12 x4 =48
TE 35 16 x4 = 64

Tolleranze Tavole Servocomandate
Tolerances of servodriven index tables

Divisore Ripetibilita Planarita disco Eccentricita disco
Indexer Repeatability Disc flatness Disc eccetricity

R (mm) | EExzmm) | A (mm) (mm) B (mm) (mm)

TE 15 50 +0.015 130 0.010 65 0.010

TE 25 80 +0.015 195 0.010 80 0.010

TE 35 100 +0.015 250 0.015 130 0.015

Errore di ripetibilita
Repeatability tolerance
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Configurazione Standard

Standard Configuration

Il servo-azionamento proposto come
Standard € un 3KW, che garantisce le
massime prestazioni su tutte le TE.
Per esigenze particolari si puo
utilizzare un motore meno potente.

Monofase / Trifase 200-230VAC
Coppia fino a 42 Nm

10 Taglie di motori
intercambiabili

Cavo I/0 a 50 pin

I 50 pin possono essere
utilizzati, ad esempio, per
caricare fino a 16 programmi,
gestire il segnale di fine
posizionamento e di start.

Our standard configuration is equipped
with a 3 KW servo for the highest
performance of any TE type.

Some applications may need a less
powerful motor, also available.

Single Phase/3 Phase 200-
230VAC

Torque up to 42 Nm

10 interchangeable sizes of
motors

50 pins I/O cable

Said pins can be used, for
instance, to load up to 16
programs and to handle the start
and stop signal.

Tavole Servocomandate 11



NOTE / NOTES
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